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Smart Cameras for Smart Cities L KW
WHY: Alcuni numeri sulle citta

INNOVATI

1900 | 2 out of every 10 people lived in an urban area

1990 | 4 out of every 10 people lived in an urban area

2010 | 5 out of every 10 people lived in an urban area

2030 | 6 out of every 10 people will live in an urban area

2050 | 7 out of every 10 people will live in an urban area
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WHY: Indicatori di qualita di una citta
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Smart Cameras for Smart Cities
WHY: Leve abilitanti di una Smart City
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INNOVATI

Smart Cameras for Smart Cities s RS m
WHAT: Breve descrizione dell’idea di progetto

Software
basato su un sistema di

apprendimento automatico che
permetta di analizzare un

flusso di immagini (video)

e interpretare determinati situazioni/eventi
rilevanti al loro interno in modo da poter
offrire

servizi innovativi e ottimizzati
in ambito

Smart City.
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WHAT: Caratteristiche riassuntive dell’idea di progetto

Vg::rc:)d:rfggtl Immagini di Adattabilita a Applicazione nlzlrsnﬁ):;t\?a isn?(;nr;ggi?nil
(anchegnon i spazi pubbilici, un contesto rivolta a enti culla ey (stin dard
HD) comuni, aperti  italo-tedesco pubblici il e apert)
SOFTWARE

Basato su Machine Learning applicato al’lmage Recognition
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INNOVATI

WHAT: Ipotetica (e non vincolante) architettura del sistema

ON)
Software

:l:l
Interfaccia Cloud Informazioni GPU -
Web dedicato rilevanti Memoria ‘ QT

Moduli di conness.

Client NVR

Icons From The Noun Project:
User by Takao Umehara Hardware by Chameleon Design, IN DVD by Aaron K.Kim, US
Software by emma Mitchell CCTV by Nibras@design Car by Chanut is Industries, TH
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Smart Cameras for Smart Cities ——
WHAT: Ipotetica (e non vincolante) architettura del sistema

FOCUS DEL
PROGETTO
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Interfaccia Cloud Informazioni GPU ‘5
Web dedicato rilevanti Memoria / "T
Moduli di conness.

Client NVR
Icons From The Noun Project:
User by Takao Umehara Hardware by Chameleon Design, IN DVD by Aaron K.Kim, US
Software by emma Mitchell CCTV by Nibras@design Car by Chanut is Industries, TH
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Esempi di applicazioni simili gia in commercio

INNOVATI

Esistono gia in commercio Software di analisi delle immagini in ambito Smart City

Direzione auto, velocita

e congregazione _ S
Localizzazione e persone Densita veicoli, minuti di

posizione pedoni sosta dell’auto
Tipologia veicoli
Infrazioni compiute dai

conducentit

Bosch e pero alla ricerca di un sistema piu innovativo di quelli gia sul mercato
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INNOVATI

Smart Cameras for Smart Cities musess W
Modalita di valutazione della Start-Up

Cosa significa innovazione?

s “ builds on a company’s existing

é > technological competences and with its existing

05: g DISRUPTIVE ARCHITECTURAL business model.”

o=

& éj “ , requires a new business
model but not necessarily a technological
breakthrough.”

)

Z _

5“8J “ . The challenge here is purely

> H ”

L> ROUTINE RADICAL technological.

w n

QL “Architectural innovation combines technological

@ % and business model disruptions.”

L

v

LEVERAGES EXISTING REQUIRES NEW You need an innovation stategy, Gary P. Pisano, HBR, June 2015

TECHNICAL COMPETENCES TECHNICAL COMPETENCES
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Smart Cameras for Smart Cities musess W
Modalita di valutazione della Start-Up

A

INNOVATI

, requires a new business
model but not necessarily a technological
breakthrough.”

DISRUPTIVE ARCHITECTURAL You need an innovation stategy, Gary P. Pisano, HBR, June 2015

REQUIRES NEW
BUSINESS MODEL

Una start-up potrebbe proporre un sistema innovativo dal punto

di vista disruptive che analizzi flussi di immagini provenienti da

diverse fonti (telecamere ma non solo) a partire dalle quali

vengano poi generate diverse informazioni (es. numero delle

auto, velocita, presenza di incidenti, buche, pedoni, stato di

salute dei pedoni etc.). In questo caso il valore del sistema non

ROUTINE RADICAL sara tanto nellavanzamento tecnologico del processo di

estrazione / riconoscimento delle singole informazioni ma

nell'intelligente ricombinazione di quest'ultime per offrire servizi

attrattivi a un determinato segmento di mercato. Il sistema é

dunque distintivo rispetto ad altri software gia esistenti per la sua

> capacita di mettere insieme informazioni che generano insight di
valore per uno o piu clienti (pubblici).

LEVERAGES EXISTING
BUSINESS MODEL

LEVERAGES EXISTING REQUIRES NEW
TECHNICAL COMPETENCES TECHNICAL COMPETENCES
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INNOVATI

Smart Cameras for Smart Cities musess W
Modalita di valutazione della Start-Up

7 N

. The challenge here is purely
technological.”

You need an innovation stategy, Gary P. Pisano, HBR, June 2015

DISRUPTIVE ARCHITECTURAL

REQUIRES NEW
BUSINESS MODEL

Un’altra start-up potrebbe proporre un sistema innovativo dal
punto di vista tecnologico che analizzi flussi di immagini a partire
dalle quali vengano poi estratte in maniera avanzata una o piu
informazioni (es. numero delle auto, velocita, presenza di
incidenti, buche, pedoni, stato di salute dei pedoni etc.). In questo
caso il valore del sistema non sara nella ricombinazione

ROUTINE RADICAL disruptivg deIIe_ varie infor_mazioni raccolt(_e, ma in una sofisticata
generazione di quest’ultime. Ad esempio, il software, rispetto a
quelli gia in commercio, potrebbe essere piu preciso e
presentare una performance migliore nel riconoscimento della
presenza di auto e/o pedoni in un incrocio stradale.

LEVERAGES EXISTING
BUSINESS MODEL

LEVERAGES EXISTING REQUIRES NEW .
TECHNICAL COMPETENCES TECHNICAL COMPETENCES
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